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法国
了

rM Y 1 5 6型舰用激光测距机/ 目标指示器

俘 鸿 旺

一
、

概 况

T MY 15 6型激光测距机 / 目标指示器是法 国激光工业公司 (c IL A S) 研制出的一种较新

产品
。

TMY 1 56 型激光测距机 / 目标指示器 1 9 82年 10 月在法国海军装备展览会上展出过
,

它

可 以和红外热象仪
、

电视跟踪器
、

计算机等组成舰载
“

图腾
”

(T ot e m ) 型光电火控系 统
,

用来捕获
、

识别
、

跟踪空中
、

水面目标和陆上目标
,

尤其是对付超低空飞行的目 标 特 别 有

效
。

T MY 15 6在
“

图腾
”

型光电火控系统中主要是精确测定
、

指示 目标距离
。

由TM Y 156 等

设备组成的
“

图腾
”

型光 电火控系统可装于C 70 A A 型猎潜舰和A 69 型护卫舰
。

法国激光工业公司已将T M Y 15 6型激光测距机 / 目标指示器和T C S 1 89 型激光测距 机 改

也可发射不编码激光脉冲
。

面板上有一个转换开关
,

供编码或不编码发射选择用
。

此外
,

还

有重复频率选择开关和码型选择钮
。

面板上还有电池电压指示
、

充电指示
、

预燃指示
、

码型

指示和温度指示等
,

以及各组 电压检测孔和保 险丝
,

为使用和维修提供了方便
.

四
、

结 束 语

新型地面激光目标指示器兼有指示 目标和测距两种功能
,

两台样机的激光发射机分别采

用偏振祸合输 出的正交泊罗棱镜腔和凸球面棱镜望远镜腔 LN 电光 Q开关N d: Y A G 激光器
,

抗失调稳定性高
,

光束质量好
,

两台样机既可编码也可不编码发射
,

视需要而定
.

已用于试

验
,

性能稳定可靠
。

除可用于为激光制导炸弹武器系统指示目标外
,

也可作为激光末制导武

器通用的地面 目标指示器
,

以及作测距机为火控系统提供 目标距离
。
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进
,

组合成新的舰用T M Y 1 92 型激光测距机
。

二
、

T MY 15 6型激光测距机/ 自标指示器主要部件及性能

T M Y 15 6型激光测距机 / 目标指示器概貌见图 1 和图 2
。

它主要由下列儿部分组成
:

激光发射机
,

主要由N d : Y A G 棒
、

激光腔
、

透镜
、

连接部件等组成
; 一个计时箱

,

内有

接 口系统
,

计时系统等
.

Q开关采用电光开关
;

接收元件采用雪崩光电二极管
,

冷却装置采用液体冷却等
,

整个测距机采用铸铁外壳密封
,

箱内充氮气
.

此外
, T MY 156 型激光测距机/ 目标指示器有几个主要附件

:

和
“

图腾
”

型光 电火控 系

统的处理机柜相连接的两个连接器
; 和电源部分连接的一个连接器

; 玻璃清洗装置
; 两个风

孔
, 两个排氮孔

多
望远镜固定件

; 和
“

图腾
”

系统相 固定的两个角钢及开关装置等
。

T M Y 15 6主要借助于两个角钢与
“

图腾
”

光电火控系统的转塔固定
,

固足时要把T MY 15 6

上的前角钢上的孔与
“

图腾
”

转塔上 中心孔相重合
.

另外四个孔用螺钉与
“

图腾
”

转塔上相

应的孔拧好
,

这样T M Y 巧6型激光测距机 / 目标指示器就可固定在
“

图腾
”

转塔上
。

T MY 15 6装舰时要调好光轴
,

为此
,

可通过调整角钢使 T MY 156 准直
。

图 1 TM Y 1 5 6型激光测距机 / 目标指

示器外形图之一

图 2 T M Y 1 5 6型激光 测距机/ 目标指

示 器外形图之二
。

1
.

固定 角钢
;

2
.

T M Y巧 6型激光 测距机 / 目标

指示 器 ; 3
. “

图腾
”

转塔

T MY 15 6型激光测距机 / 目标指示器主要性能数据如下
:

总体性能 发 射 机

测距范围 连0 0 、 Zo 0 0 0 m (士 10 % ) 工作物质 N d : Y A G

测距精度 土sm (计数分辨力 土s m ) 工作波长 1
.

0 6协m

尺 寸 长 19 3 m m
,

宽59 4 m m
,

高 泵浦光源 用氟灯

27 Om m
。

Q开关 电光开关

重 量 ( 2 5 k g 峰值功率 > 5 Mw

抗冲击能力 冲击 1 59
,

n m s ;冲击 2 09
,

稳定性 1o 情况下
,

士 ]0 %

6 m s (当风速达 1 3o k m / h 脉冲宽度 l ,
’

n s 土 4 n s

时
,

照常工作)
。

光束直径 40 m m
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光束发散度 。
.

s m r a d 电源

重复频率 1 0 、Z o p p s (可调) 三相 1 1 5 v (+ 1 0 %
, 一 1 5% )

,

接收机 6 0 H z (士 5 % )

接收元件 雪川光 电二极件 功耗

接收视场 lm r
ad 士 0

.

Z m r
ad 发射机 I k v A (此外

,

当平台以

接改孔径 1 00 m m 约 4 5
“

振幅
、

10 , 周期运动时
,

该测距机可正

最小可探测功率 ‘6 X lo 一 ”W 常工作
。

)

由T M Y 15 6型激光测距机 / 目标指示器和 T Csl 89 激光测距机组合 而 成 的 T MY 1 92 型激

光测距机主要性能如下
:

总 沐性能 发射机

测距范围 当能见度为2 0k m
,

目标 工作物质 N d : Y A G

表面面积为o
.

z m
Z

和 ] m
Z ,

工作波长 1
.

0 6协m

目标反射率都为 0
.

2时
,

脉冲宽度 1 7 n “

作用距离分别为 > 10 k m 峰值功率 SMw

和 > 15 k m
,

计数器计数 功率稳定性 1 士 10 %

范围 4 0 0~ 2 0
,

o o o m 重复频率 2 0 p p s

测距精度 士 s m 光束发散度 o
.

s m ra d

休 积 长6 00 m m
,

宽2 25 m m 接收机

高 1 9 5 m m 接收孔径 10 0 m m

重 量 2 5 k g (包括稳定装置) 接收视场 1 m r
ad

消 光 值 当反射率为 0
.

85
,

距 离 最小可探测功率 < 6 x 1 0 “ .
w

为5 0 o m
,

能见度 > 1 0 km
,

电源

温度为25 ℃情况下
,

消光 三相 1 15 v 60 H z 士 5 %
.

值为5 4 士Zd B

三
、

T M Y 15 6型激光测距机 的试验
、

使用
、

安全和保养

T M 156 型激光测距机 / 目标指示器的性能试验分两步
,

第一步是模拟试验
,

试验时不发

射激光
,

距离信息 由中心计算机的处理机柜提供
。

第二步是和处理机柜连接进行试验
。

要进

行上述两步试验
,

必须参考T CF] 88 型处理机柜的有关信息
。

T MY 1 56 型激光测距机 / 目标指示器可以和多种传感器和设备连用 (详见图 3 )
.

使用时
, T MY 15 6型激光测距机 / 目标指示器关键问题之一是必须和T C F 1 88 型处 理机

柜连接好
,

因为T C F1 88 型处理机柜通过中心计算机接收控制台给的信息
,

通过
“

图腾
’

转

塔接收其它传感器给的信息
。

使用 TM Y 1 56 型激光测距机 / 目标指示 器要注意设备和人员安全
,

尤其是人眼的安 全
,

当 用肉眼观察反射的主光束时
,

安全观察距离为 7
.

3k m , 当没有用衰减滤光片而直接用 8 倍

望远镜和12 倍望远镜观察反射的主光束时
,

安全观察距离分别为5 9k m 和 8 9k m
。

T MY巧 6型激光测距机/ 目标指示器的保养要注意两点
:

一是常用软水清洗测距机 的外

部部件
,

这样可去除盐分等沉积物
;
二是用水和50 %的乙烯

一

甘醇混合物清洗玻璃
。

TM Y巧 6

本身配有刷冰器
、

洗冰器
、

除雾器等附件
.
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由法国激光工业公司研制的 TM Y ll3 型激光测距机 / 目标指示器也可与
“

图腾
”

型 光 电

4444444 一777

日日日日日日
指情传机5.7.图 3 TM Y 1 5 6型激光 测距 机 / 目 标

示 器和 多种传感器和设备连用
况

: 1
.

“

图腾
”

转塔
, 2

.

其它
感器 多 3

.

TM Y 1 5 6型激光测距
/ 目标指示 器 ; 4

.

机柜位置 ;

处理机桓
, 6

.

T C F 1 88 型机拒 ;

中心 计算机
, 8

.

控制 台

火控系统配用
.

T MY ll3型与T MY 156 型两 种

激光测距机 / 目标指示器的主要区别是激光束

发散 角 不 一 样
, T MY i i 3 型 为 i

.

7 m r a d
,

T M YI 5 6型为 0
.

sm r a d ,

因此 TM Y zs e型 的 作

用距离比 T MY 1 13 型的作用距离大 1
.

5、 2倍
.

此外
, T MY 156 型激光测距机/ 目标指示

器在能见度为20 km
,

反差5 %
,

均匀大气 条件

下
,

当 目标面积为 0
.

lm
“ ,

反射率 为 0
.

2 时
,

作用距离为 g k m ; 当目标面积为o
.

Z m
“ ,

反射

率为 0
.

2时
,

作用距离为 Io
.

lk m
。
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简 讯
·

小型激光识别器研制成功并通过鉴定

总参谋部第五十四研究所在研制激光报警器的基础上于 1 9 8 5年又研制成功 了一种小型激

光识别器
。

1 9 86年7月 4 日在北京举行了小型激光识别器鉴定会
,

会议期间样机汇报表演证明

其各项识别功能均达到了设计要求
,

评审成员一致同意通过鉴定
。

现代战争 中
,

敌对双方将广泛采用激光测距
、

激光制导
、

以及致盲人眼的战 术 激 光 武

器
,

研制本识别器的 目的就是要实时发现这些装备射出的激光
,

并概略判断激光 的 来 袭 方

向
,

识别激光源的类型
,

以便采取相应的对抗措施
。

本识别器具有能量识别
、

方向识别
、

时间识别三种功能
,

而且全部采用集成电路
、

体积

小
、

重量轻
、

耗电少
,

与国内外同类装置比较
,

它具有一定的先进性和新颖性
。

它能根据激

光脉冲峰值功率大小判定激光是否达到致盲人眼的闽值
; 能粗略确定激光的入射方 向

; 还能

根据激光脉冲重复频率和照射时间区分激光源的性质是测距还是制导
。

本识别器连电池在内

可全部装入军用头盔
,

也可在不改动现有装备的条件下附加在各种欲保卫的 目标上
。

小型激光识别器的主要用途
: 1

.

与激光防护眼镜配合使用
,

保护人眼
; 2

.

炮兵用它能侦

察敌方的激光源
; 3

.

用于坦克
、

飞机等小型运动 目标的激光警戒
; 4

.

多机配置可用于大型重

点目标的激光警戒
; 5

,

配合各种激光装备进行军事训练
。

(李学正 供稿 )


