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图10 是用集中参数仿真线和雪崩晶体管构成激光发生电路
。

集中参数仿真线储能器件设计较

为方便
,

能量较大
、

输出波形好
,

体积小
。
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远 距 离
’

激 光 机 {器 人

英国通用 电子公 司的研究人员展示了一种工业用远距离激光机器人
。

它能够接收来 自7 5

一

ft 以远发出的强激光光束
。

其奥秘在于光纤维的作用
。

从一台固定的N d 二Y A G 激光 器 发 出

的光进入特殊的细针状的玻璃纤维中
。

光学纤维系统输出的平均功率大于40 0w
,

这 对于大

型制造中所要进行的许多激光加工完全足够了
。

这种新的灵活性使得有可能将激光束传输给

若干机器人
,

每个机器人只需单一的强激光束就可以进行不 同的加工
。

译 自 P o p u la r s e i叨
e e , 1 9 8 4

,

V o l
.

2 2 4
,

N o
.

3
,

P
.

1 0
.

殷卫宁 译 陈天玉 校

版
权

所
有

 ©
 《

激
光

技
术

》
编

辑
部


