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,

检测器表面 七视场重叠 ( 0 ‘ 丫‘ l)
,

B 二 分

析带宽
。

这与具有多普勒频移的零差系统导 出的方

程相同
‘

在本实验 中
,
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用这些参数

绘 出的曲线示于图 3
。

实验点对应在不同的时

间
,

用不同的光学调准作的测量
,

典型的 Y, 值

为 0
.

3
。

如同包络检测特性一样
,

从这 条曲线

上可以辨别出两个区域
:
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= 电子探测器前的噪声带宽
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实验点沿着曲线上升
,

直到信噪比为 图 3 信噪比作 为P
:

(接收 的功率 )

80 分贝处
,

在此
,

趋近于稳定到一 个 平 稳 阶 的 函数的实验和理论曲线

段
,

给出了测量系统的动态范围 (约 8 5 分贝)
。

测量点与理论之间吻合很好
,

足以允许可靠地预 言以这种检测方式为基础的测距仪的设计
.

同时也证明
,

在这种检测系统中
,

只要光学检测器有足够的带宽
,

在外差作用后
,

这种中频

漂移是不重要的
。

参 考 文

译 自 A PPI
.

O p t

献 (略)

. ,

1 9 5 3 v o l
.

2 2
,

掖 z
,

P
.

z 3 ~ 1 5
.

于允平 王新菊 译 叶 茂 校

激 光 测 量 发 动 机 效 率

英国 P et eb o1’ o u g h 消息—
当发动机汽缸运转时

,

其内部会发生 些 什 么 呢 ? P er lti ns

E ng in e s 公司的研究人员发现
,

用激光多普勒风速计可以在不影响发动机工作的情况下
‘ ,

精

确地测量汽缸或其管道 内空气
、

燃气和燃 料微滴的运动
。

他们用一个体积大约为 0
.

01 毫米
3

的探针测量各种流体的运动
;
使光学系统扫描

,

给出汽缸特性的完整图象
。

该系统的微型电

子计算机能够不停运地对发动机循环系统的任一部分进行测量
,

一直可测到旋转十孤分的曲

柄角度
。

英国原子能科学研究 中心 曾把这种风速和风 向测定系统当作该机构内燃机研究计划

的一部分进行过研究
。
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