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式 ( 7 ) 和 ( 8 ) 为激光多普勒频移干涉法的原理公式
。

若测得△K与时间的关系
,

知弹丸速度随时间变化的关系
。

从式
‘

( 吕 ) 还可看出
,

为提高该法测 量的灵敏度
,

长较短的激光和较长的延时臂
,

以使系数久。
/2
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图 7 是一种多普勒频移干涉法测 内弹道的原理装置
,

它与文献〔6 〕中的基本相同
.

国外

称它为 v IS A R 干涉仪
。

装置中
,

偏振片P使进入

迈克尔逊干涉装置中的光波为所需方位的偏振

光
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M 为固定反射镜
。

延时臂中透镜L , 、

L ,

的作用是使光束 截 面 满

足光学元件和光 电倍增管通光 口径的要求
。

适

当安置久。/8 波片w 可使射入延时臂的偏振光 出

射时
,

在某一规定方 向上的分量相位相对与其

垂直方向上的分量相位相差 9 0
“ 。

偏振分光镜

的作用是使射入光 电倍增管 1 及 2 的光讯号经

倍增管转换后成为两路相位 差 为 9 0
。

的 电 讯

号
,

以便于电子系统进行电子细分
。

图 7

值得注意的是
,

探测器得到的变化讯号是 由于弹丸运动有加速度之故
。

由式 ( 7 )可知
,

加速度愈大讯号变化也愈大
,

所以该法也是高 g 值冲击加速度测量的一种有前途的方法
.
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